Rectangular Coordinates
1 00
g=]10 1 0
0 0 1
R = ze, +ye, + ze,
a=a"e;+a’ey, +a’e,
A= —k(a -R)R%e, = —k (axx3 + a®zy? + a®z2% + aYay + ¥y + aVyz? + aF a2 + aFyy + azz3) e,

B=VxA=-Ix(VAA)=—k (2a“’xy +a¥z? + 3a¥y? + a¥2? + 2azyz) e, +k (3axa:2 +a®y? + a®2? + 2aVzy + 2azxz) ey

Cylindrical Coordinates

1 0 0
g=10 r2 0
0 0 1

R=re, +ze,

a = (ag cos (0) + aysin (0)) e, + (—ay sin (8) + a, cos (0)) eg + a.e.

A= —k(a-R)R%e. = —k (a,r° cos (0) + a,rz* cos (0) + a,r® sin () + ayrz?sin () + a7’z + a.2%) e,

B=VxA=—-1x(VAA)=k(ar*sin(0) + ayz”sin (6) — a,r’ cos () — ayz” cos (0)) e, + k (3azr7 cos () + az 2> cos () + 3a,r”sin () + ay2” sin (0) + 2a.72) ey

Nonorthogonal Coordinates

1 0 cos(h)
g=| 0 1 o0
cos(f) 0 1

R =z.e, +z,€p, + ze,
a=ae,

A= —k(a- R)R%., = —ak ((:ra)3 + 3(24)*z cos (0) + xa(:rp)2 + 2z,2%cos (0)° + 2422 + (:Ep)2z cos () + 2° cos (9)) e,

B=VxA=-I%(VAA)=—2akz, (v, + zcos (0)) e, + ak (3(xa)2 + 44z cos (0) + (z,)° + 22) sin (0)%e, + 2akzx, (24 + 2 cos (0)) cos (0)e,



